
Roboty dla każdego, wykonane ze wszystkiego 
Co to jest robot? Gdyby zadać to pytanie przypadkowej osobie na ulicy, z pewnością odpowiedziałaby, że 
jest to konstrukcja zbudowana z drogich materiałów, zawierająca skomplikowane układy elektroniczne 
oraz profesjonalne oprogramowanie. Nic bardziej błędnego! Czy wiesz, że prostego robota możesz 
zbudować nawet z papieru? Sięgnij po tę książkę i zacznij pracę nad swoim pierwszym projektem! 
 

Autorka tego podręcznika udowodni Ci, że każdy może wcielić się w rolę konstruktora, nawet bez 
zaawansowanych umiejętności elektronicznych. W dodatku może wykorzystać w tym celu najróżniejsze 
materiały. Dzięki informacjom zawartym w tej książce zbudujesz robota zasilanego energią słoneczną 
oraz takiego, który porusza się dzięki wibracjom. Ponadto w trakcie lektury kolejnych rozdziałów 
przekonasz się, jak wykorzystać płytkę Arduino do zapanowania nad robotem wykonanym z e-
tekstyliów. Poznasz też ciekawostki związane z drukiem 3D, platformą littleBits oraz robotami BEAM. 
Przekonaj się, jak łatwo możesz spełnić swoje marzenia o budowie robota! 
 
Lektura książki Budowa prostych robotów pozwoli Ci skonstruować:  

 Papierowego i gumowego (pompowanego) robota, który będzie poruszał się reagując na Twoje 

polecenia; 

 Ruchomą, naprężeniowo-integralną konstrukcję nośną robota napędzaną za pomocą 
komponentów littleBits; 

 Hybrydę koła i nóg; 

 Chmarę ślizgających się robotów poruszających się dzięki drganiom; 

 Robota BEAM zasilanego energią słoneczną, poruszającego się dzięki drganiom; 

 Ploter wykonujący rysunki za pomocą mazaka; 

 Robota wyposażonego w Arduino o korpusie wykonanym z e-tekstyliów; 

Naucz się budować proste roboty! 
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